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I. WSTEP

Aplikacja ALSgator powstata w ramach projektu ,Teledetekcyjne okreslanie biomasy
drzewnej i zasobdw wegla w lasach” (REMBIOFOR)! i zostata opracowana przez zespot
z Zaktadu Geomatyki Instytutu Badawczego Le$nictwa, w konsultacji z przedstawicielami
Lasow Panstwowych. Aplikacja pozwalata na szacowanie zasobnosci na podstawie danych
lotniczego skanowania laserowego. Na etapie projektu wdrozeniowego? funkcjonalnosé
aplikacji zostata poszerzona o dodatkowy modut - modut kontroli danych teledetekcyjnych.
Dzieki temu mogg one zosta¢ zweryfikowane pod katem ich poprawnosci oraz dalszego
wykorzystania.

W obecnej formie aplikacja umozliwia zarowno szacowanie zasobnosci, jak i wspiera
proces odbioru danych teledetekcyjnych. Poszczegdlne narzedzia modutu kontroli danych
teledetekcyjnych pozwalajg na skontrolowanie chmury punktow, jej przetworzen -—
Numerycznego Modelu Terenu (NMT) i Numerycznego Modelu Pokrycia Terenu (NMPT) oraz
zdje¢ lotniczych, ortoobrazéw i ortofotomapy. Modut ten umozliwia automatyczng lub
potautomatyczng kontrole danych teledetekcyjnych odbieranych od réznych wykonawcow
w ramach zaméwien realizowanych przez Lasy Panstwowe. Zaleca sie sprawdzenie danych
z wykorzystaniem wszystkich narzedzi, zgodnie z kolejnoscig zaproponowang
w poszczegolnych modutach.

Wygenerowany w aplikacji raport, utatwia przeszkolonej osobie podjecie decyzji
0 przyjeciu danych lub zgtoszeniu usterek do wykonawcy zaméwienia. Obstuga narzedzi
wymaga od Uzytkownika pewnego doswiadczenia z danymi przestrzennymi i ich
przetwarzaniem, zwtaszcza chmury punktéw z lotniczego skanowania laserowego.

!Projekt , Teledetekcyjne okreslanie biomasy drzewnej i zasobow wegla w lasach” zostat sfinansowany
ze $rodkéw Narodowego Centrum Badan i Rozwoju, w ramach programu ,Srodowisko naturalne,
rolnictwo i lesnictwo” BIOSTRATEG oraz ze srodkéw Dyrekcji Generalnej Laséw Panstwowych.
2Projekt ,Rozbudowa metody inwentaryzacji urzgdzeniowej stanu lasu z wykorzystaniem efektéw
projektu REMBIOFOR” sfinansowany ze $rodkéw Dyrekcji Generalnej Laséw Panstwowych.



II. INSTALACJA

A. Wymagania sprzetowe

Modut kontroli do poprawnego dziatania wymaga komputera o odpowiedniej mocy

obliczeniowej oraz pamieci RAM adekwatnej do wielkosci kontrolowanego zbioru danych.
Minimalne wymagania sprzetowe:

1.
2.
3.

3.

procesor 64-bitowy,
8 GB pamieci RAM lub wiecej,
system operacyjny Windows w wersji 8.1, 10 lub 11.

B. Proces instalacji

Instalator aplikacji jest dostepny jako plik wykonywalny pod nazwg
~ALSgator_setup.exe”.

ﬁlALSgator_setup.exe

Dwukrotne klikniecie w plik *.exe uruchamia proces instalacji programu. W przypadku
aktywnej ustugi Microsoft Defender SmartScreen nalezy wybraé¢ ,Wiecej informac;ji”
(1), a nastepnie ,Uruchom mimo to” (2).

System Windows chronit ten komputer

Filtr W artScreen unier vit uruchomienie nierozpoznaneg] aplikagji. Uruchomienie taj aplikagji
MOoZe NAaras:

System Windows chronit ten komputer

Filtr Win ! n uniemnozliwit uruchomienie nierozpoznaneg) aplikagj. Uruchomienie tej aplikagj
mozZe na

2

Po uruchomieniu instalatora pojawia sie okno procesu instalacji. Aby kontynuowaé
nalezy wybrac przycisk ,Dalej”.



¥ Instalacja ALSgator - >

Witaj w instalatorze ALSgator.

Zainstalujesz Al Sgator 1.7 na Tweim komputerze. Zaleca
sie wytaczy€ wszystkie inne aplikacje przed dalszym
kontynuowaniem procesu instalagji. Kliknij Dalej, aby
kentynuowad,

4. Nastepnie wybieramy folder, w ktorym chcemy zainstalowa¢ program. Domysinie
program jest instalowany w katalogu C:\Program Files\ALSgator. Zmiana folderu
docelowego mozliwa jest poprzez wybranie przycisku ,Przeglgdaj” (1) i wskazanie
wybranej lokalizacji. Po wyborze docelowego folderu do instalacji programu lub
akceptacji domysinej lokalizacji wybieramy przycisk ,Dalej” (2).

i Instalacja ALSgator —
Wybierz folder programu =
Whybierz folder do instalacji. \Q
Instalator zainstaluje ALSgator w folderze wskazanym ponizej.

Aby kontynuowac kliknij Dalej. Jezeli chcesz wybrac inny folder kliknij
Przegladay.

Folder docelowy
CM\ALSgator\ Przegladaj... o

Wymagane wolne miejsce: 139.5 MB
Dostepne wolne miejsce: 14.6 GB e

e —,

< Wstecz @' Anuluj



5. Kolejnym krokiem jest wybér opciji instalacji: utworzenie skrétu aplikacji na pulpicie (1)
i folderu w menu startowym (2). Po dokonaniu wyboru klikamy przycisk ,Dalej” (3).

i Instalacja ALSgator - B

- - -'-‘I [
Wybierz dodatkowe zadania ZD
Jakie dodatkowe zadania powinny by¢ wykonane? :

Jezeli chcesz, wybierz dodatkowe zadania, ktore instalator wykona podczas
instalcji ALSgator, a nastepnie kliknij Dalej.

Dodatkowe ikony:
v )Utworz skrot na pulpicie
2 b tworz grupe w menu startowym

L —
< Wstecz "' Anuluj

6. Nastepnie przeprowadzana jest instalacja aplikaciji.

i Instalacja ALSgator — B
1
Instalacja w toku ,-—
Zaczeka), az instalator zainstaluje ALSgator na Twoim komputerze. :

Przygotowanie instalacji..

]
1]
[3+]
A"

< Wstecz Anuluj



7. Po pomysinym zakonczeniu procesu instalacji mozemy od razu przej$s¢ do aplikaciji
zaznaczajac ,,Uruchom ALSgator” (1). Po zakonczonej instalacji wybieramy przycisk
.Zakoncz” (2).

? Instalacja ALSgator =

Zakanczanie instalcji ALSgator

Instalator zakoriczyt instalacje ALSgator na Twoim
komputerze. Kliknij Zakoricz, aby wyjs¢ z instalatora.

Uruchom ALSgator

Qo |

8. Aplikacja jest autorskim projektem i moze zosta¢ rozpoznana przez oprogramowanie
antywirusowe jako niebezpieczna. W celu poprawnego dziatania programu, nalezy
zadbaé, aby w razie wystgpienia blokady natozonej przez oprogramowanie
antywirusowe, zostata ona dodana do wyjgtkbw, co umozliwi poprawne
przeprowadzanie kontroli danych.

C. Dodatkowe pliki

1. Jezeli na komputerze nie ma pakietu redystrybucyjnego Microsoft Visual C++
Redistributable 2015-2019, nalezy zgodzi¢ sie na jego instalacje podczas procesu
instalacji. Informacja o potrzebie jego instalacji pojawi sie jedynie w przypadku, gdy
pakietu nie ma zainstalowanego na danej stacji roboczej. W celu instalacji pakietu
nalezy zaakceptowa¢ warunki umowy (1) i nacisngé przycisk ,Zainstaluj” (2).
Nastepnie nalezy zezwoli¢ programowi na wprowadzenie zmian na komputerze
klikajgc przycisk ,Tak" (3). Po pomysinie przeprowadzonej instalacji nalezy ponownie
uruchomi¢ komputer (4):

73 Instalator Microsoft Visual C++ 2015 ... —

Microsoft Visual C++ 2015
Redistributable (x86) - 14.0.24123

POSTANOWIENIA LICENCYJNE DOTYCZACE
OPROGRAMOWANIA MICROSOFT

DODATKI DO MICROSOFT VISUAL STUDIO 2015,

gadzam sie z warunkami licencji
1 Zamknij




& Kontrola konta uzytkownika | x |

Czy chcesz zezwoli¢ nastepujacemu programowi na

wprowadzenie zmian na tym komputerze?

> ‘E]’ Nazwa programu: VC_redist.x86.exe
1 e’ Sprawdzony wydawca: Microsoft Corporation
Pochodzenie pliku: Dysk twardy w tym komputerze

@ Pokaz szczegoty o

Zdecyduj, kiedy sa wySwietlane powiadomienia

#3 Instalator Microsoft Visual C++ 2015 .. — &

Microsoft Visual C++ 2015
Redistributable (x86) - 14.0.24123

Instalacja przebiegta pomyslnie

D. Przegladarka chmury punktéw

1. Narzedzie manualnej kontroli klasyfikacji chmury punktéw korzysta z domysinie
przypisanej przegladarki chmury punktéw zainstalowanej na komputerze. Jezel
Uzytkownik nie posiada zainstalowanej przegladarki, zaleca sie wybor bezptatnego
oprogramowania, np.:

a. FugroViewer:
https://www.fugro.com/about-fugro/our-expertise/technology/fugroviewer
b. CloudCompare:

https://www.danielgm.net/cc/

2. W przypadku potrzeby wykorzystania przegladarki innej niz domyslnie zainstalowana
na komputerze, istnieje mozliwos¢ wskazania jej w opcjach programu.

8. Alsgator - Kontrola danych — O x

Wybierz typy danych do wdzenia
- 1 B opge *
Projekt
NMT | Liczba rdzeni 4 v Max
Przegladarka chmury punktdw l:l
Anuluj
0% Start



lll. ROZPOCZECIE PRACY

Po uruchomieniu aplikacji Uzytkownik ma mozliwos¢ wyboru jednego z dwoch

modutéw aplikacji. W celu rozpoczecia kontroli danych nalezy wybra¢ ikone modutu kontroli
danych.

ALSgator - B

ka

Modut szacowania Modut kontroli danych

Skfada sie on z dedykowanych pieciu blokow narzedzi: Lidar, Ortofotomapa, NMT,

NMPT i Zdjecia. Kazdy z blokéw sktada sie z narzedzi dedykowanych odpowiednio do typu
danych poddawanych kontroli, np. narzedzie do sprawdzania gestosci chmury punktow.
Umozliwia to kontrole zaréwno pojedynczych parametrow, jak i sprawdzenie peinej
specyfikacji odbieranych danych.

A. Nowy projekt

Kontrola danych w aplikacji ALSgator rozpoczyna sie od przygotowania nowego

projektu. Okno zaktadania nowego projektu kontroli pojawia sie automatycznie po wybraniu
modutu kontroli danych. Okno mozna zamkng¢ bez uzupetnienia lub uzupetnic tylko wybrane
elementy:

1.

Nazwa projektu definiuje domysing nazwe pliku przechowujacego projekt oraz tytut
i nazwe pliku z raportem koncowym.

W polu ,Katalog wyjsciowy” podajemy Sciezke do miejsca, w ktéorym zostanie zapisany
raport kontroli oraz warstwy wynikowe.

L2Uktad wspotrzednych” - rozwijana lista pozwala na wybér jednego z dwéch uktadow
wspotrzednych PUWG 1992 lub 2000.

»,Punkty referencyjne” - warstwa zapisana w formacie ESRI Shapefile (typ: punkty)
zawierajgca wysokosciowe punkty referencyjne wykorzystywane do weryfikacji
poprawnosci chmury punktéw (LIDAR), Numerycznego Modelu Terenu (NMT)
i Numerycznego Modelu Pokrycia Terenu (NMPT). Warstwa musi zawiera¢ kolumny
wspotrzednych punktow, wysokosé punktu w metrach jego numer identyfikacyjny oraz
typ (informacje czy punkt znajduje sie na gruncie). Kolejnos¢ kolumn oraz ich nazwy



w tabeli atrybutéw jest dowolna. Program odczytuje przecinek jako separator
dziesietny. Przyktadowy wyglad tabeli atrybutéw punktow referencyjnych:

Q plaszczyzny_punkty = Features Total: 134, Filtered: 134, Selected: 0 — :'“
+ & b T E S K E = 2e
NUMER X Y H typ =

1 44 269699,913000... 730198,290999... 190,562999999...

2 43 269697,743000... 730198,942000... 192,412000000...

3 22 287053,090000.. 737071,869999... 174,485999999...

4 21 287000,478000... 737065,922999... 172,104000000...

5 24 287049,000999... 737070,748999... 173,283999999...

b 23 287049,880999... 737073,243999... 1/4,560000000...

5. ,Obszar zamoéwienia” — warstwa zawierajgca poligon determinujgcy obszar kontroli
(zamowienia) zapisany w formacie ESRI Shapefile (typ: poligon).

6. Zapisanie projektu — plik projektu domysinie zapisywany jest w katalogu wyj$ciowym
(2) pod takg samg nazwg jak projekt. Przechowuje on niezaleznie nazwe projektu, co
pozwala na eksport pliku projektu pod inng nazwg, z zachowaniem indywidualnej
nazwy projektu.

7. DomysInie witgczona jest funkcja zapisywania witasciwosci projektu oraz ustawien
narzedzi (,Autozapis”).

8. Wybranie przycisku ,Ok” konczy proces przygotowywania projektu i przenosi
Uzytkownika do gtéwnego okna aplikaciji.

& Projekt

Stwdrz nowy lub wezytaj istniejacy projekt kontroli danych teledetekcyjnych.

o Mazwa projektu | ?
e Katalog wyjsciowy | ?

e Uktad wspélrzednych  PL-1992 LV

° Punkty referencyine(*.shp) |?
e Obszar zamdwienia(® shp) | ?

e Zapisz projekt Autozapis o

0.

Wezytaj projekt kontroli

Nazwy projektow, sSciezki do sprawdzanych danych oraz lokalizacja katalogu
wyjsciowego nie moga zawieraé znakéw diakrytycznych. Dodatkowo, zmiana
istniejacej w projekcie sciezki wymaga ponownego uruchomienia aplikacji.

10




B. Wczytanie istniejacego projektu

Uzytkownik ma mozliwo$¢ wczytania istniejgcego projektu i jego edycji. Poprzez
przycisk ,Wczytaj projekt kontroli” (9). Uzytkownik moze wybra¢ wczesniej zapisany projekt.
Projekty sg zapisywane w formacie INI (*.ini).

Dodatkowg funkcjg programu jest mozliwoS¢ podglgdu i wczytania wczesniej
uruchomionych projektéw. Sg one widoczne w zaktadce ,Projekt” > ,Ostatnie projekty”.

J Nadlesnictwe ALSgator - ALSgator - Kontrola danych — &
Projekt | Raport Opcje Pomoc
Wezytaj projekt Ctrl+0

Zapisz projekt Ctrl+S
MNowy projekt Cl+N  [Priofotomapa
Parametry projektu Zdinria
Ostatnie projekty 4 F:/ALSgator/Nadlesnictwo ALSgator.ini
Zakoncz Alt+F4 /Nadlesnictwo ALSgator.ini
Wyczysc
0% Start

C. Zmiana ustawien projektu
Zmiany parametrow i Sciezek do plikow w biezgcym projekcie mozna dokona¢ poprzez:

1. Wybranie przycisku ,Projekt” w oknie modutu kontroli.

& Nadlesnictwo ALSgator - ALSgator - Kontrola danych — &

Wybierz typy danych do sprawdzenia :_ P I’Ojeld
Lida Ortofotomapa
= Stwdrz nowy lub wczytaj istniejacy projekt kontroli danych teledetekcyjnych.
MNMT NMPT Zdjeda

Wezytaj projekt kontroli

Mazwa projektu | ? | |Nadlesnictwo ALSgator

Katalog wyjsdowy | ? F:/ALSgator

Uktad wspdtrzednych |PL-1992 (¥
Punkty referencyjne(*.shp) |?

Obszar zamdwienia(*.shp) | ?

0%

Zapisz projekt Autozapis

11



2. Wybranie z paska menu zaktadki ,Projekt”, a nastepnie ,Parametry projektu”.

& Nadlesnictwo ALSgator - ALSgator - Kontrola danych — &
Projek1| Raport Opcje Pomoc
Wezyta) projekt Ctrl+0
Zapisz projekt Ctrl+S

Nowy projekt  Crisn [proformeps |
I Parametry projektu l ﬂ

Ostatnie projekty 4
Zakoricz Alt+F4

0% Start

12



IV.GRAFICZNY INTERFEJS UZYTKOWNIKA

A. Okno gtéwne

Gtéwne okno modutu kontroli sktada sie z nastepujgcych elementow:
1. pasek tytutu z nazwa projektu,

o mad\esnictwo AlSgator - ALSgator - Kontrola danych - B

() [LAS) Data pozyskania danych ALS : 00:00:01

() [LAS] Rejestracja odbi¢ impulsu : 00:00:01
& [LAS] Sprawdzenie Klasyfikacji punktéw nadmiarowych : 00:00:01

2. pasek menu
3. bloki narzedzi,
4. konsola wynikéw narzedzi,
5. status kontroli i historia wykonanych operacji,
6. postep kontroli,
7. przycisk ,Start” uruchamiajgcy kontrole.
:_.
[2)

Wybierz typy danych do sprawdzenia

Projekt Lidar Ortofotomapa
I_e NMT NMPT Zdizda

Catkowity czas kontroli 00:00:04 e

e

Seart ﬁ

B. Pasek menu

Pasek menu umozliwia szybkie przej$cie do wybranych opcji modutu kontroli. Uzytkownik
ma do dyspozycji cztery zaktadki umieszczone w pasku menu:

1. ,Projekt”— po wybraniu przycisku Uzytkownik ma do dyspozycji sze$¢ opciji:

a.

Wczytaj projekt” — wczytanie istniejgcego projektu (skrét klawiaturowy
CTRL+O).
L,LZapisz projekt” — zapisanie istniejgcego projektu (skrét klawiaturowy

CTRL+S). Jest to dodatkowa opcja niezalezna od opcji autozapisu dostepnej
w ustawieniach projektu.
.Nowy projekt” — usuniecie aktualnych ustawien projektu oraz wyczyszczenie
historii wynikow projektu.

13



L,Parametry projektu” — zmiana ustawien biezgcego projektu (alternatywa dla

przycisku “Projekt” w gtdwnym oknie modutu kontroli).

e. ,Ostatnie projekty” — otwarcie wczesniej wczytanych projektow. Aplikacja
zapamietuje 10 ostatnio uruchomionych projektow. Istnieje rowniez mozliwosé

wyczyszczenia listy ostatnich projektow.

f. ,Zakoncz” — zamkniecie aplikacji (skrét klawiaturowy ALT + F4).
g AlLSgator - Kontrola danych - b

Projekt | Raport Opcje Pomoc

@ Woczytaj projekt  Ctrl+0

b Zapisz projekt Ctrl+S

€ Nowy projekt Ctri+N  [Priofotomapa
d Parametry projektu

€ Ostatnie projekty v
f Zakoricz Alt+F4

0% Start

2. Przycisk ,,Raport” umozliwia generowanie raportu kontroli w formacie PDF do
dowolnie wybranego folderu.

g ALSgator - Kontrola danych - O -

Projekt | Raport | Opcje Pomoc
Wybierz ty Generuj raport PDF |

Projekt Lidar Ortofotomapa

NMT NMPT Zdieda

0% Start

3. W zakftadce ,Opcje” Uzytkownik ma mozliwos¢ zmiany ustawien aplikacji (1) oraz

powrotu do narzedzia Manualna kontrola poprawnoéci klasyfikacji (2). Aplikacja
umozliwia zmiane:

a. liczby rdzeni komputera, ktére bedg wykorzystane do wykonania kontroli

danych. Przycisk ,Max” umozliwia automatyczne ustawienie maksymalnegj
dostepnej liczby rdzeni;

14



b. domysinej przegladarki chmury punktow. Pole mozna pozostawi¢ bez zmiany,
jezeli narzedzie manualnej kontroli chmury punktéw prawidtowo uruchamia
przeglgdarke chmury punktow.

prg AlSgator - Kontrola danych — U IR |

Projekt Raport | Opgje | Pomoc

: I
Wybierz typy danych di Opcje If
§ Manualna kontrola klasyfikacji | \

Projekt far ~Ortofotomapa E
S opge = X
NMT NMPT Zdjecia

Liczba rdzeni 5 = Max
Py L -

Przegladarka chmury punktow %wer& 5/FugroViewer.exe”| | ...

ok
0% Start

4. Po wybraniu zaktadki ,,Pomoc” dostepne sg dwie mozliwosci:

a. ,Pomoc” (lub wcisniecie klawisza F1) — uruchomienie pliku pomocy,
zawierajgcego opis poszczegélnych funkcji modutu kontroli, danych
potrzebnych do wykonania kontroli oraz wyjasnienie dziatania poszczegdélnych
narzedzi.

b. ,O programie” — wyswietlenie wersji aplikacji oraz informacje o autorach
i zrodtach finansowania projektu.

8 ALSgator - Kontrola danych - OIEN
Projekt Raport Opcje | Pomoc

Wybierz typy danych do sprawdzer @ POMOc F1

B O progamie
Projekt Lidar T OPESTotEmEEE ]

NMT NMPT Zdjaca

0% Start
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C. Bloki narzedzi

1. Program pozwala na dokonanie kontroli pieciu typéw danych teledetekcyjnych
wykorzystujgc narzedzia pogrupowane wedtug nastepujgcych blokéw:

chmura punktéw z lotniczego skanowania laserowego (LIiDAR),
ortofotomapa,

Numeryczny Model Terenu (NMT),

Numeryczny Model Pokrycia Terenu (NMPT)),

zdjecia lotnicze i ortoobrazy (Zdjecia).

g ALSgator - Kontrola danych - = n

Projekt Raport Opge Pomoc

Wybierz typy danych do sprawdzenia
Projekt Lidar Ortofotomapa
NMT NMPT Zdjecia
0% Start

2. Okno kazdego z blokéw narzedzi podzielone jest na dwie czesci:
e Sciezka do folderu zawierajgcego dane do kontroli (1),
e selekcja narzedzi kontroli wraz z ich opisem (2).

p: 2 Lidar
. . - L
Wybierz folder z chmurami punktéw ALS(* las): o
Wrybierz narzedzia kontroli: e
|:| ? | | .. | Data pozyskania danych ALS
? | | ... | Rejestracja odbic impulsu
? | | ... Atrybuty chmury punktdw
D ? | | ... | Dokladnosc wysokosciowa chmury punktéw po wyrdwnaniu szeregdw
I:‘ ? | Kontrola uktadéw wspétrzednych
D ? | Sprawdzenie klasyfikadji punktdw nadmiarowych
L

Ok
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V. NARZEDZIA

Ponizej przedstawiono opis dziatania wszystkich narzedzi znajdujgcych sie w module
kontroli danych. Ich objasnienie dostepne jest réwniez po kliknieciu przycisku ,,?” znajdujgcym
sie przy kazdym narzedziu.

A. Chmura punktéw (LiDAR)

Blok ,Lidar” pozwala na kontrole danych pozyskanych z lotniczego skanowania
laserowego (ALS) w oparciu o wymagania wskazane przez Zamawiajgcego i poréwnania ich
z parametrami danych dostarczonych przez Wykonawce.

p:3 Lidar

Wybierz folder z chmurami punktdw ALS(* las):

1
F:/DANE/DANE_NADL_ALSgator LIDAR. — l

Okno
pomocy

Wyhierz narzedzia kontroli: Sciezka do folderu

Eﬂ- boto N z chmura punktow
3 I0ZYsKania dan
posy v (LIDAR)

Wybor narzedzia

-

- Rozwiniecie
kontroli WE

. | Rejestracja odbi impulsu opcji narzedzia

? | | ... | Atrybuty chmury punktiw

? ... | Dokladnos¢ wysokoscdowa chmury punktdw po wyrdwnaniu szeregdw

? | Kontrola ukfadéw wspéirzednych

? | Sprawdzenie kasyfikagji punktdw nadmiarowych

? ... | Podziat danych na arkusze mapy

? ... | Sprawdzenie pokrycia poprzecznego pomiedzy szeregami

? ... | Gestosé chmury punktdw

? ... | Zasieg danych zgodny z zamdwieniem

? | Automatyczna kontrola Kasyfikagi

o o oo oo oo o

? | | ... | Manualna kontrola poprawnoéd Kasyfikaci

Ok

Uzytkownik ma mozliwos¢ sprawdzenia nastepujgcych parametréw chmury punktow:
1. Data pozyskania danych ALS
Narzedzie pozwala na sprawdzenie zgodnosci terminu pozyskania chmury punktéw

z lotniczego skanowania laserowego z terminem, w jakim skanowanie powinno zostac
wykonane zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego.
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Wybierz narzedzia kontroli:

? I:I Data pozyskania danych ALS

od [19.01.2021 v|

Do |19.01.2021 v|

Okres na pozyskanie danych ALS

Zmiany terminu wykonania chmury punktéw mozna dokonaé poprzez wybranie strzatki
w oknie z terminem pozyskania chmury punktéw:

p:3 Lidar

Wybierz folder z chmurami punktdw ALS(* las):

F:/DANE/DANE_NADL_ALSqator LIDAR D
Wybierz narzedzia kontroli:

D ? I:l Data pozyskania danych ALS

Od | 2021-01-19 ®

Bx « stycze, 2021 3>

oke PR Wt Sr Cz Pt So N

22029 30 311 2 3

(1 4 5 6 7 g 9 10

1M 12 13 14 15 16 17

D 18 n 20 21 2 23 24
G2 26 27 28 29 30 31 Lo y

— 1 2 3 4 5 6 7

Ok
2. Rejestracja odbi¢ impulsu

Dzieki temu narzedziu Uzytkownik ma mozliwos¢ kontroli minimalnej liczby odbié
pojedynczego impulsu laserowego zarejestrowanego przez skaner wymaganej przez
Zamawiajgcego.

? I:I Rejestracja odbic impulsu

Minimalna liczba odbic |4

LI
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Uzytkownik moze samodzielnie wpisa¢é minimalng liczbe odbi¢ wymagang
w zamdwieniu lub uzy¢ strzatek w celu zmniejszenia lub zwiekszenia tej liczby.

3. Atrybuty chmury punktéw

Narzedzie ma na celu sprawdzenie czy w metadanych chmury punktéw poddanej
kontroli zawarto informacje o intensywnosci, wartosciach koloréw: R, G, B oraz klasyfikacji.
Narzedzie to nie sprawdza poprawnosci klasyfikacji chmury punktéw, informuje jedynie
uzytkownika czy punkty zostaty poddane klasyfikacji.

? E Atrybuty chmury punktow

UWAGA: Funkcja nie sprawdza doktadnosci klasyfikacji.

4, Doktadnos$¢é wysokosciowa chmury punktéw po wyréwnaniu szeregow

Narzedzie pozwala na sprawdzenie dokfadnosci wysokosciowej chmury punktéw na
podstawie punktoéw referencyjnych wskazanych podczas zaktadania projektu (ROZPOCZECIE
PRACY>Nowy projekt). Narzedzie sprawdza czy doktadnos¢ wysokosciowa chmury punktéw po
wyréwnaniu szeregéw miesci sie w granicach zatozonego btedu.

Wartos¢ btedu (1) podawana jest w metrach i wprowadza jg Uzytkownik na podstawie
specyfikacji zamowienia. Uzytkownik wybiera z listy nazwe kolumny odpowiadajaca rzednej
wysokosciowej (2) w metrach oraz indywidualnym numerem punktu (3). Nazwy kolumn sg
automatycznie pobierane z warstwy punktéw referencyjnych.

? I:l Dokfadnosc wysokosdowa chmury punktdw po wyrdwnaniu szeregdw

owarb:us'uf graniczna bledu wysokosd [m] (0,16 :
e Kolumna z rzedng wysokoscowa Z H W
e Kolumna z nazwa punkiu (V
]
e
X
? | Kontrola uktadow wspotrzednych :'
GPS
GLOMASS
? | Sprawdzenie klasyfikadi punktdw| Mode
HRMS
VRMS v

wd k] Flmdmin b Ao s el i e ———
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5. Kontrola ukladéw wspoétrzednych

? | Kontrola ukiadow wspdtrzednych

Narzedzie umozliwia sprawdzenie poprawnosci uktadéw wspétrzednych (PL-1992 lub
PL-2000) z wymaganiami Zamawiajgcego, zdefiniowanymi podczas zakladania projektu
(ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt). Uktad wspoirzednych powinien by¢ zgodny
Z uktadem wspotrzednych punktow referencyjnych oraz obszarem zamowienia. Narzedzie nie
wymaga definiowania zadnych dodatkowych parametrow. Dla kazdego wczytanego pliku,
zwracana jest informacja o poprawnosci uktadu wspotrzednych lub informacja o braku
mozliwosci sprawdzenia, jezeli plik nie posiada wszystkich wymaganych metadanych. W celu
prawidtowego wykrycia uktadu wspotrzednych definicja uktadu powinna zawieraé nastepujace
wartosci:

e dla uktadu 2000: ,Poland CS2000” lub ,ETRS89_Poland_CS2000”,
o dla uktadu 1992: ,Poland CS92” lub ,ETRS 1989 Poland CS92”,
e orazinformacje o elipsoidzie: ,GRS_1980” lub ,GRS 1980".

6. Sprawdzenia klasyfikacji punktéw nadmiarowych

Narzedzie umozliwia sprawdzenie, czy w danych dostarczonych przez Wykonawce
znajdujg sie punkty nadmiarowe zapisane jako klasa 12 (ang. overlap points). Takie punkty
wystepujg na liniach tgczenia sgsiadujgcych szeregéw skanowania. Punkty te powinny zostac
przypisane do klasy 12 lub zostaé¢ usuniete przed przekazaniem danych. Narzedzie nie
wymaga dodatkowego precyzowania sprawdzanych parametréw.

? | Sprawdzenie klasyfikacji punktdw nadmiarowych

7. Podziat danych na arkusze mapy

Narzedzie ma na celu sprawdzenie podzialu danych na arkusze mapy zgodnie
z uktadem zdefiniowanym przy tworzeniu projektu (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt)
oraz skali podanej przez Uzytkownika na podstawie specyfikacji zamowienia. Pliki
z arkuszami indeksow CODGIK, na ktérych bazuje narzedzie, znajdujg sie wewnatrz aplikacji.
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p:} Lidar n g Lidar n
T e DU 5 S TG U e S
~ ~
D ? ... | Atrybuty chmury punktdw D ? ... | Atrybuty chmury punktdw
D ? ... | Dokfadnoé¢ wysokosciowa chmury punktéw po wyréwnaniu szeregéw D ? ... | Dokfadnoé¢ wysokosciowa chmury punktéw po wyréwnaniu szeregdw
D ? | Kontrola ukladéw wspdirzednych D ? | Kontrola ukladéw wspéirzednych
D ? | Sprawdzenie Kasyfikacji punktéw nadmiarowych D ? | Sprawdzenie Kasyfikacjii punktéw nadmiarowych
? l:l Podziat danych na arkusze mapy U k'ad P L_ 1 992 ? l:l Podziat danych na arkusze mapy Uk'ad PL_ZOOO
Skala mapy | 1:10 000 v ) Skala mapy | 1:10 000 ~
1:10 000 : 1:10 000
1:5000 1:5000
1:2 500 1:2000
1 [2] [ | 2:1250 1 [2] [on | 2:2000
jum . - i jum . A
ok Ok
8. Sprawdzenie pokrycia poprzecznego pomiedzy szeregami

Narzedzie umozliwia sprawdzenie pokrycia poprzecznego pomiedzy szeregami nalotu
z minimalnym pokryciem podanym w zaméwieniu. Chmura punktow powinna zawierac
informacje o poszczegdlnych szeregach nalotu w kolumnie ,PointSourcelD”.

Uzytkownik musi wskaza¢ minimalne pokrycie zasiegdw szeregdéw (w procentach)
zdefiniowane w zamdéwieniu. Dodatkowo, istnieje mozliwos¢ wygenerowania dwoch warstw
Shapefile: wspdlinych czesci (przecie€¢) pomiedzy sasiadujgcymi zasiegami szeregdw
skanowania (,Zapisz geometrie przecie¢ do pliku” (1)) oraz szeregéw nalotu (,Zapisz
geometrie szeregow do pliku” (2)). Zaleca sie sprawdzenie tych warstw w celu upewnienia sie
czy wygenerowane szeregi nalotu majg prawidlowy przebieg i zachowane zostato
zdefiniowane pokrycie pomiedzy szeregami. Warstwy zapisywane sg w katalogu wyjsciowym
zdefiniowanym podczas zaktadania projektu (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt).

? E Sprawdzenie pokrycia poprzecznego pomiedzy szeregami

Pokrycie poprzeczne szeregéw nalotu z SIWZ [%)] 11 3
°Zapisz geometrie przeciec do pliku
eZamsz geometrie szeregéw do pliku

9. Gestos¢ chmury punktéw

Narzedzie pozwala na kontrole warunku minimalnej gestosci chmury punktow [pkt/m?],
obliczonej na podstawie pierwszych odbi¢. Uzytkownik ma mozliwos¢ zmiany domysinej
wartosci (6 pkt/m?). Minimalna gesto$¢ powinna by¢ okreslona jako warto$é catkowita
dodatnia.

W celu dalszej szczegdtowej kontroli oraz weryfikacji zasiegu danych
(NARZEDZIA>Chmura punktéw (LiDAR)>Zasieg danych zgodny z zaméwieniem) domysinie
generowana jest warstwa rastrowa (,Generuj rastry’) przedstawiajgca gestos¢ chmury
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punktéw. Warstwa zostaje zapisana w katalogu wyjsciowym zdefiniowanym podczas
zaktadania projektu (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt).

? EI Gestosé chmury punktdw

Generuj rastry

Minimalna gestosE |6

4k

10. Zasieg danych zgodny z zamoéwieniem

Narzedzie sprawdza, czy zasieg danych dostarczonych przez Wykonawce pokrywa sie ze
zdefiniowanym przez Uzytkownika obszarem zamoéwienia. Do poprawnego korzystania z tego
narzedzia niezbedne jest wygenerowanie warstw rastrowych przedstawiajgcych gestosc
chmury punktow (NARZEDZIA>Chmura punktéw (LIDAR)>Gesto$¢ chmury punktéw).

Uzytkownik okredla doktadno$¢ poprzez podanie wielkosci okna kontroli (oczka
rastra). Wartosc ta definiuje z jakg doktadnoscig sprawdzane sg dane. Domysinie wynosi ona
20 m, co oznacza, ze analiza prowadzona jest w siatce kwadratow o boku 20 m, a obszar
braku danych zostanie wykryty, jezeli jego powierzchnia jest wieksza niz 400 m?. Podczas
pracy narzedzia uruchamiana jest konsola (1), w ktérej pojawia sie status oraz postep
generowania warstw zasiegu danych.

= @ CAWINDOWS\system32\cmd.exe - B _

2f|f|8 polygons
2.84s
saved to F:/Hadlesnictwo_fALSgator/LAS_Dane.shp

Poza komunikatem w raporcie koncowym, w katalogu wyjsciowym zdefiniowanym
podczas zaktadania projektu (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt) zapisywana jest
warstwa zasiegu oraz warstwa braku danych (o ile wystgpity) na obszarze zaméwienia. Pliki
wynikowe nalezy zweryfikowa¢ w oprogramowaniu GIS. Warstwe zasiegu danych ALS
najlepiej kontrolowa¢ z wykorzystaniem wygenerowanych przez aplikacje rastrow gestosci.

? I:I Zasieg danych zgodny z zamdwieniem

Oczko rastra [m] |2IZI e

11. Automatyczna kontrola poprawnosci klasyfikacji

? | Automatyczna kontrola klasyfikacii
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Narzedzie wspomaga proces kontroli wykonania klasyfikacji chmury punktow, poprzez
podanie ogodlnej charakterystyki kazdego arkusza chmury punktow. Sprawdzana jest
obecnos¢ podstawowych klas pokrycia terenu: gruntu, wody, roslinnosci i zabudowy oraz
punktéw niesklasyfikowanych. Wyniki prezentowane sg w formie tabeli, gdzie mozna
sprawdzi¢ udziat procentowy kazdej klasy. Nie jest wymagane podawanie dodatkowych
parametrow.

12. Manualna kontrola poprawnosci klasyfikacji

Narzedzie wymaga doswiadczenia w klasyfikacji chmury punktéw. Kontrola klasyfikacji
chmury punktéw nastepuje po wylosowaniu okreslonej liczby arkuszy, ktére zostang poddane
kontroli. Aplikacja przygotowuje tabele podsumowujgcg wynik kontroli oraz utatwia
przegladanie poszczegdlnych arkuszy. W celu wykorzystania narzedzia w petnym wymiarze,
na komputerze nalezy mie¢ zainstalowang przeglgdarke chmury  punktéw
(INSTALACJA>Przeglagdarka chmury punktéw).

? I:I Manualna kontrola poprawnosci klasyfikacji

4k

Procent arkuszy do kontroli |10

Narzedzie jest mozliwe do uruchomienia po zakonczeniu automatycznej kontroli
wykonywanej przez aplikacje.

Wyhi danych d wizeni - ; ;
e () [LAS] Rejestracja odbic impulsu : (

(¥) [LAS] Podziat danych na arkusze n

MLAS] Mannalna kontrala nonrswnnées

b3 Nadlesnictwo_ALSgator =<

Projekt Lidar Ortofotomapa

Automatyczna czesc kontroli danych zostala zakoriczona, Mozesz teraz whaczye manualna kontrole Kasyfikadii.

Wiacz manualng kontrole Kasyfikacii ‘

Otwdrz raport Otwarz katalog Zamknij aplikacie

Po wybraniu przycisku ,Wigcz manualng kontrole klasyfikacji” Uzytkownik jest
przekierowany do okna zawierajgcego tabele z wylosowanymi arkuszami. Tabela do
manualnej kontroli sktada sie z nastepujacych kolumn:

1. Nazwa arkusza — nazwa arkusza bez rozszerzenia.

2. Otworz w przeglgdarce — przycisk ,Otworz” pozwala na otwarcie chmury punktéw
w domysinej przeglgdarce, jezeli ta zostata zainstalowana na komputerze
Uzytkownika (INSTALACJA>Dodatkowe pliki).
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3. Komentarz operatora - zawiera komentarz osoby sprawdzajgcej dane na temat ich
zgodnos$ci z wymagang klasyfikacjg, poprawkami etc.
4. Status -pozwala na wybor jednej z czterech opcji wyboru statusu danych:
e puste pole (domysinie),
e ,Zaakceptowane”,
e  Zaakceptowane z uwagami”,
e ,Odrzucono’.
5. Usun — usuniecie arkusza z tabeli.

Manualna kontrola poprawnosci klasyfikacji

Nazwa arkusza Otworz w przegladarce Komentarz operatora Status Usuri
1 M-34-50-B-b-2-2-1-2 o Otworz e ok o Zaakceptowane o X e

2 M-34-38-D-d-4-4-2-3 Otworz Przewaza klasa gruntu Zaakceptowane z uwagami X

Wylosuj panownie Dodaj arkusz Zapisz Zapisz | zakoricz Wyeksportuj do pliku CSV

Narzedzie uniemozliwia zakonczenie pracy, jezeli wybrano status ,,Zaakceptowano
z uwagami” lub ,,Odrzucono”, a pole ,Komentarz operatora” pozostawiono puste.
Mato na celu zabezpieczenie przed przypadkowym wyborem nieprawidiowego
statusu oraz upewnienie sie, ze pozostalym odbiorcom znana bedzie przyczyna

odrzucenia arkusza.

Okno manualnej kontroli danych pozwala rowniez na inne operacje, takie jak:

s Manualna kontrola poprawnoéci klasyfikagji - O
Nazwa arkusza Otwoérz w przegladarce Komentarz operatora Status Usur
1 M-34-50-B-b-2-2-1-2 Otworz X

o Wylosuj ponownie e Dodaj arkusz e Zapisz o Zapisz | zakaoricz e Wyeksportuj do pliku CSV

1. ,Wylosuj ponownie” - ponowne wylosowanie arkuszy.

Ponowne wylosowanie arkuszy spowoduje wyczyszczenie tabeli, a wprowadzone
informacje nie zostang zapisane.

2. ,Dodaj arkusz” - Uzytkownik ma mozliwos¢ wskazania dodatkowego arkuszaly do
tabeli. Dodane arkusze wyswietlajg sie na niebiesko. Dodawane arkusze muszg
znajdowac sie folderze z chmurami punktow wskazanym przy rozpoczeciu kontroli
danych LiDAR.
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e
a

(© 5 - 1 L «DANE

§ Nadlesnictwo_ALSgator - ALSgator - Kontrola dany..  Organizuj »  Nowy folder

Wezytaj plik LAS

» DANE_NADL_ALSgator » LIDAR

~

¥ Muzyka Nazwa
& Obrazy
b Manualna kontra B M-34-38-D-g-4-4-1-4las
13 Pobrane
i B M-34-38-D-d-4-4-2-3las
Nazwa arkusza Otwérz w przegladarce r \I]’:-Izlt 0| M-34-38-D-gt-4-4-2-4 Jas
B Wideo
1 M-34-50-B-b-2-2-1-2 Otworz B M-34-38-D-d-4-4-3-2las
< 05201510 (C)
o B M-34-38-D-d-4-4-3-4las
2 Otworz & Data (D)
B M.24-20.N-A-4-4-4-1 Iac
& Seagate Backup Plus Drive (F) v <

Nazwa plik

u; | M-34-38-D-d-4-4-1-4as

v ¢ Przeszukaj: LIDAR P
=- 0 @
Data modyfikacj Typ A
2017-07-10 10:28 FugroViewer Lidar ..
2017-07-1010:28 FugroViewer Lidar ..
2017-07-1010:28 FugroViewer Lidar ..
2017-07-1010:28 FugroViewer Lidar ..
2017-07-1010:28 FugroViewer Lidar ..
2N17-07-10 1128 FunrnViawar | idar v
v Plik LAS (*las) v

Wiyloscj panowric Dodajarkusz Zapisz z

apisz i zekoricz Wyeksportuj do pliku €3V

3. ,Zapisz” - zapisuje aktualny stan prac bez zamykania okna manualnej kontroli. Tabele
z wynikami kontroli mozna zapisa¢ w kazdym momencie bez koniecznosci wypetnienia

wszystkich pdl.

4. ,Zapisz i zakoncz” -zapisuje wyniki do raportu i konczy kontrole klasyfikacji chmury

punktow.

5. ,Wyeksportuj do pliku CSV” - pozwala na eksport tabeli i jej zapis w formacie CSV na
dysku komputera w folderze wyj$ciowym.

Po zamknieciu okna manualnej kontroli istnieje mozliwos¢ jego ponownego otwarcia
wybierajgc odpowiednig opcje w pasku narzedzi okna gtownego:
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B. Numeryczny Model Terenu (NMT)

Blok ,NMT" (1) umozliwia sprawdzenie parametréw Numerycznego Modelu Terenu
dostarczonego przez Wykonawce. Okno bloku narzedzi sktada sie z dwoch czesci: okna ze
Sciezkg do folderu (2) z danymi NMT (w formacie *.tif) oraz listy narzedzi kontroli NMT (3).

Uruchomienie narzedzi wybranego bloku nastepuje analogicznie do procesu
opisanego w bloku LIiDAR (NARZEDZIA>Chmura punktéw (LIiDAR).

8 AlSgator - Kontrola danych  — O g NMT

Wyhierz fiokdar 2 plikami NMT(® 5):

‘Wybierz typy danych do sprawdzenia

Projekt Lidar Ortofotomaps @ e

@ NMPT Zijacia Wyhierz narzedzia kontroli:
[ [2] [+] Resdseleost proesraenna NMT
l:‘ ? | | . | Dokdadnost wysokosdowa NMT e
[][2] [] Podzist danych na arkusze mapy
l:‘ ? | | .. | Zasieg damych zgodny z zamdwizniem
l:‘ ? | Kontrolz vkizddw wspdirzedmych

0% Start Ok

Uzytkownik ma do wyboru nastepujgce narzedzia kontroli danych:
1. Rozdzielczos$é przestrzenna NMT

Sprawdzenie zgodno$ci rozdzielczosci piksela (jego wielkosci w terenie)
zdefiniowanej w Zamowieniu. Warto$¢é musi byé podana w metrach z dokfadnoscig do dwdéch
cyfr po przecinku. Domysina wartos¢ piksela wynosi 0,50 m.

Wybierz narzedzia kontroli:

? I:l Rozdzielczos¢ przestrzenna NMT

Zadeklarowana rozdzielczoé¢ przestrzenna [m] (0,50 |5

2. Doktadnosé wysokosciowa NMT

Narzedzie jest podobne do tego sprawdzajgcego dokfadnosé wysokosciowg chmury
punktow LIiDAR (NARZEDZIA>Chmura punktéw (LIDAR)>Doktadno$¢ wysokosciowa chmury
punktéw po wyréwnaniu szeregow).

Dodatkowo wymagane jest wybranie kolumny z typem punktu. Atrybut ten decyduje,
ktére punkty zostang wykorzystane do sprawdzenia doktadnosci wysokosciowej. Punkty
zlokalizowane na gruncie powinny mie¢ wartos¢ 1”7, a pozostate ,0”. Punkty o warto$ciach ,0”
zostang pominiete przy obliczeniach doktadnosci wysokosciowe;.
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? D Dokladnos¢ wysokosciowa NMT

Wartosc graniczna btedu wysokosci [m]

Kolumna z rzedng wysokosciowg Z Vi M
Kolumna z nazwa punktu nr v
Kolumna z typem punktu typ_NMT  ~

3. Podzial danych na arkusze mapy

o - > |
- NMT i g NMT
Viyhierz foldes z plikami NMT(® &) Wybierz folder 2 pikami NMT(*.6)
bierz narzsdzia kantrol:
ViR e ek [ —
[ [2] [ ] Roatssicoost preesozanna nmT
[] 2] (] Rezdzielessis pesestsnns NMT
[ [2] [] Dotiadnost wysokosciows HMT
[] (2] [.] okdadnost wysokoscowa nmr

[ [2] [(] podiat damych na artazsce mapy
[ [2] [an] Podeist danych na asbusze mapy

Skals mapy

Sk ey

0 & L

] [7] Kentrola whiadém wspiczgdnych

[ [2] Kontrola ukladw wspsizsdnych

ok Ok

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Lidar” (NARZEDZIA> Chmura punktéw
(LiDAR)>Podziat danych na arkusze mapy).

4. Zasieg danych zgodny z zaméwieniem

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Lidar’ (NARZEDZIA> Chmura punktéw
(LiDAR)>Zasieqg danych zgodny z zamowieniem).

? E Zasieg danych zgodny z zamowieniem

Oczko rastra [m] |20 =

5. Kontrola uktadéw wspétrzednych

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Lidar” (NARZEDZIA> Chmura punktéw
(LIDAR)>Kontrola uktadow wspétrzednych).

? | Kontrola uktaddw wspdtrzednych
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C. Numeryczny Model Pokrycia Terenu (NMPT)

Blok ,NMPT” (1) umozliwia sprawdzenie parametréw Numerycznego Modelu Pokrycia
Terenu dostarczonego przez Wykonawce. Uruchomienie narzedzi wybranego bloku
nastepuje analogicznie do procesu opisanego w bloku ,Lidar’ (NARZEDZIA>Chmura punktow
(LIDAR)).

Okno bloku narzedzi skfada sie z dwdch czesci: okna ze $ciezkg do folderu z danymi
NMPT (2) (w formacie *.tif) oraz listy narzedzi kontroli NMPT (3). Dziatanie poszczegdlnych
narzedzi odbywa sie w ten sam sposéb jak ten opisany w przypadku Numerycznego Modelu
Terenu (NARZEDZIA>Numeryczny Model Terenu (NMT)).

p:d AlSgator - Kontrola danych — O pig NMPT

Woybierz folder z plikami NMPT(® tf):

Wiybierz typy damych do sprawdzenia

Prajekt Lidar Ortofotomaps @e
QT e

l:‘ ? . | Rozdziekzodt przestrzenna NMPT

l:‘ ? w | Dokiadnos wysckodcowa NMPT

[ [2] [] Podeist danych na arkusze mapy e

D 2| | .. | Zasieg damych 2godny z zaméwieniem

[ [2] Kentrola ukiadéw wspdkzadnych

0% Start ok

D. Zdjecia lotnicze i ortoobrazy (Zdjecia)

Blok ,Zdjecia” (1) umozliwia wykonanie kontroli danych na zdjeciach lotniczych
i ortoobrazach. Okno bloku narzedzi sktada sie z nastepujgcych elementow:

1. Sciezka dostepu do folderu, gdzie przechowywane s3 zdjecia lotnicze/ortoobrazy (2).
2. Narzedzie wczytywania metadanych (3).

g AlSgator - Kontrola danych ~ — E g Zdjecia
Wybierz folder z plikami 2djed(* 4f):
Wybierz typy damych do sprawdzeniz
Projekt Lidar Ortofotomaps @ e
T NMPT o Daty nzlotow oraz wspdizedne geograficne :
|| T
lub
|| Wizytsj z tabeli |
Wybierz narzedsia kontrolic
[ [2] [ Rezdzislzod preestzenna ctoobrazu
[ [2] [--] Roatriekeoit radiometryczna
[T [z] [ ucbs kensiw (pesm) rasv=
0% Start [ 2] [-] Data nabtw
D ? v | Kat padania promieni sioneczmych
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Przed wykonaniem kontroli zdje¢/ortoobrazéw nalezy zweryfikowa¢ jaki rodzaj danych
bedziemy kontrolowac. Pierwszg czynnoscig po wskazaniu Sciezki ze zdjeciami/ortoobrazami
powinno by¢ wybranie jednej z dwodch opcji:

e Weczytaj ze zdje¢” - narzedzie pobiera informacje o datach wykonania zdje¢ oraz ich
wspotrzednych geograficznych z metadanych zdjec o ile posiadajg one metadane w
formacie EXIF oraz plik TFW zawierajgcy informacje o jego potozeniu w przestrzeni.

e _Woczytaj z tabeli” - narzedzie pobiera informacje o zdjeciach lub ortoobrazach z tabeli
wskazanej przez Uzytkownika. Tabela do poprawnego przeprowadzenia kontroli musi
by¢ zapisana w formacie CSV (separator: srednik) oraz zawieraé¢ cztery kolumny:

o Name - nazwa zdjecia z rozszerzeniem (*.tif).

o Latitude - szerokos¢ geograficzna srodka zdjecia, podana w stopniach
w uktadzie WGS 84.

o Longitude - dtugo$¢ geograficzna srodka zdjecia, podana w stopniach
w uktadzie WGS 84.

o DateTime - godzina i data wykonania zdjecia zapisana w formacie
(YYYY:MM:DD HH:MM:SS).

Nalezy pamietac, ze zdjecia lotnicze w przeciwienstwie do ortoobrazéw nie posiadaja
nadanego ukladu wspoétrzednych i mozliwosé ich kontroli w aplikacji jest
ograniczona.

Po poprawnym wczytaniu danych pod narzedziem wczytania metadanych zdje¢
powinna pojawi¢ sie informacja o dacie wykonania nalotu.

Wybierz folder z plikami zdjec(*.tif):

|C:/DANE/ZDIECIA

Daty nalotow oraz wspdtrzedne geograficzne :
Woczytaj ze zdjec

Wczytaj z tabeli

Nalot 1: 10:43 08-12-2015 - 10:58 08-12-2015

1. Rozdzielczos¢ przestrzenna ortoobrazu

Narzedzie pozwala na kontrole zgodnosci rozdzielczosci piksela zdefiniowanej
w Zamowieniu, a jego rzeczywistg wielkoscig w terenie. WartoS¢ musi zosta¢ podana
w metrach z dokladnoscig do dwodch cyfr po przecinku. Domy$lna wartos¢ piksela
wynosi 0,50 m.

Wybierz narzedzia kontroli:
? El Rozdzielczos¢ przestrzenna ortoobrazu

g

Zadeklarowana rozdzielczosc przestrzenna [m] '0,50 =
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2. Rozdzielczos¢ radiometryczna

Sprawdzenie formatu zapisu kontrolowanych zdje¢. Rozwijana lista zawiera najczesciej
wystepujace rozdzielczosci radiometryczne. Domysinie wybrana jest opcja 8 bitbw na kanat,
bedaca najpopularniejszym typem rozdzielczosci cyfrowych obrazéw teledetekcyjnych.

? I:I RozdzielczosE radiometryczna

Typ danych |8 bitdw (wartosci od 0 do 255)

8 bitdw (wartosci od 0 do 255)
16 bitdw (wartosci od 0 do 65 535)

HRE

3. Liczba kanatéw (pasm) rastra

To narzedzie pozwala na sprawdzenie czy posiadane dane zawierajg kanaty niezbedne
do ich poprawnego wyswietlenia na ekranie komputera. Zdjecie powinno zawiera¢ co najmniej
trzy kanaty do jego wyswietlenia w barwach naturalnych (RGB) Ilub w kompozycji
spektrostrefowej (CIR), ktdéra zawiera kanat podczerwieni. Uzytkownik moze zmienic
wymagang liczbe kanatow w zakresie od 1 do 4.

? l:l Liczba kanatdw (pasm) rastra

O

Liczba kanatow |3

4. Data nalotu

Uzytkownik ma mozliwosé sprawdzenia czy zdjecia/ortoobrazy dostarczone przez
Wykonawce zostaty wykonane w zatozonym przedziale czasowym. Narzedzie kontroluje dane
poprzez pobranie informacji zawartej w metadanych zdje¢ lub tabeli wskazanej przez
Uzytkownika.

7| [L.] Data nalotu

Tarmin nz wykanznie nalots fotogrametrycznage:
Od | 2021-01-20 a
Do - styczen, 2021 ->
Pn Wt Sr Cz Pt So M
28 29 30 31 1 2 3
D 4 5 ] 7 2 9 10
] 11 12 13 14 13 15 17
12 19 “ 21 22 23 24 W
25 26 27 28 29 30 31
1 2 3 4 5 b 7
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5. Kat padania promieni stonecznych

Narzedzie pozwala na sprawdzenie czy zdjecia zostaty wykonane przy zachowaniu
minimalnego kata padania promieni stonecznych okreslonego w zamowieniu.

? .. | Kat padaniz promieni sionecznych

o Minimalny kat padania promieni sioneczrych |1

Strefa czasows Czas uniwersalny (UTC + 0) u

(Czas univierss CEn)
Czas zimowy [UTC + 1)
Czas letni (UTC +2)

) [

|:| ? | |\ | Poknycie poprzecne i podiuine

Uzytkownik podaje minimalny kat padania promieni stonecznych w stopniach (1)
podany w zamoéwieniu. Strefa czasowa (2) jest automatycznie wykrywana na podstawie daty
wykonania zdjecia, jednak Uzytkownik ma mozliwos¢é zmiany proponowanej strefy.

6. Pokrycie poprzeczne i podtuzne

Narzedzie pozwala na kontrole pokrycia poprzecznego i podtuznego dostarczonych
zdje¢. Zaktada sie, ze zdjecia powinny zachowywaé czesciowe wzajemne pokrycie. Skfada
sie na nie pokrycie podtuzne (zazwyczaj zaleca sie by nie byto ono mniejsze niz 60%), ktore
odnosi sie do pokrycia pomiedzy kolejnymi zdjeciami w jednym szeregu oraz pokrycie
poprzeczne (zazwyczaj nie mniej niz 30%) pomiedzy poszczegdlnymi szeregami zdjec.

Uzytkownik wskazuje odpowiednio minimalne pokrycie podtuzne (2) i poprzeczne (3)
wymagane w zamoéwieniu. Uzytkownik ma mozliwo$¢ zapisania wynikow kontroli (1) do pliku
ESRI Shapefile, ktory zostanie wyeksportowany do katalogu wyjsciowego zdefiniowanego
podczas zaktadania projektu (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt).

? .. | Pokrydie poprzeczne | podhugne
o Eksportuj do pliku
e Minimalne pokrycie podhugne [p%e |1

e Minimzlne pokrycie poprzeczne [gl%e (1

LIl

LI
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E. Ortofotomapa

Ten blok narzedzi umozliwia kontrole danych dostarczonych w formacie ortofotomapy
wykonanej maksymalnie w czterech kanatach.

p: ] AlLSgator - Kontrola danych — & b} Ortofotomapa
Wybierz Folder z plikami crtofotomapy(®.):
i FmeT e e WS mapy(”
= 1 0O
o o = Wybierz narzedzia kontrol
[ [2] [o] Reacsiekzosé przestrzenna ertcfotemasy
[T [2] [ viceba kanskéw (pasm) rastra
[][7] ] Poduiat damych na arkusze mapy e
[ [2] [ 2asies danych 2godny 2 zaméwieniem
[ [2] [o] Reedziekzoi radiometryczna
. o ] [2] Kontrola ukiadéw wspdkzsdnych

ok

Kontrola ortofotomapy (1), tak jak w przypadku innych danych rozpoczyna sie od
wskazania folderu zawierajgcego dane do kontroli (2) oraz wskazania narzedzi do
przeprowadzenia kontroli (3).

1. Rozdzielczos¢ przestrzenna ortofotomapy
Sprawdzenie zgodnosci rozdzielczosci piksela zdefiniowanej w zamowieniu do jego

faktycznej rozdzielczosci w terenie. Wartos¢é musi zosta¢ podana w metrach z doktadnoscig
do dwdch cyfr po przecinku. Domy$ina rozdzielczos¢ przestrzenna wynosi 0,50 m.

Wybierz narzedzia kontroli:

? [:] Rozdzielczosc przestrzenna ortofotomapy

Zadeklarowana rozdzielczo$¢ przestrzenna [m] |0,50 5

2. Liczba kanatéw (pasm) rastra

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Zdjecia” (Zdjecia lotnicze i ortoobrazy
(Zdjecia)>Liczba kanatéw (pasm) rastra).

? I:I Liczba kanatdw (pasm) rastra

L

Liczba kanatdw |3
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3. Podziat danych na arkusze

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Lidar’ (NARZEDZIA>Chmura punktéw
(LIiDAR)>Podziat danych na arkusze mapy).

& Ortofotomapa n o Ortofotomapa H
Wyhierz folder z plikami ontofotomapry(® tf): Wyyhierz folder z plikami ortofotomapy(* tif):
Wybierz narzedsia kontroli: Wybierz narzedsia kontroli:
l:‘ ? . | Rodziekzost przestrzenna ortofotomapy l:‘ ? | | . | Rozdrielzost przestrzenna ortofotomapy
l:‘ ? e | Liczha kanalow (pasm) rastra l:‘ ? | | . | Liczba kanalow (pasm) rastra
? El Podziz! danych na arkusze mapy ? Izl Podzizh damych na arkusze mapy
Shals mapy | 1:10 00D w |} Uktad PL-1992 Skals mapy | 1:10 000 v Ukiad PL-2000
1:10 DDO 1:10 0DD
15 000 1:5 000
1:2 500 1:2 000
D 7| [ [LL2s0 D 7] [ [L:1000
[ 2] [«] Rezdsiskzos radiomesrycns [ 2] [« Rezdsslkzos radiometmycns
[ [7] Kentrols ukiadéw wspdrzsdnych [ [7] Kontrols ukisdéw wspsrzsdnych
ok ok

4. Zasieg danych zgodny z zaméwieniem

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,NMT” (NARZEDZIA>Numeryczny Model
Terenu (NMT)>Zasieg danych zgodny z zamowieniem).

e I:l Zasieg danych zgodny z zamdwieniem

Oczko rastra [m] ‘20 =1

5. Rozdzielczos¢ radiometryczna

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Zdjecia” (NARZEDZIA>Zdjecia lotnicze
i ortoobrazy (Zdjecia)>Rozdzielczo$¢ radiometryczna).

? I:I Rozdzielczosc radiometryczna

Typ danych |8 bitdw (wartosci od 0 do 255) W

8 bitdw (wartosci od 0 do 255)
16 bitdw (wartosci od 0 do 65 335)

32 bity (wartosci od 0 do 4 294 967 295
cZ0a d

6. Kontrola uktadéw wspétrzednych
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? | Kontrola uktaddw wspdtrzednych

Narzedzie dziata tak samo jak w bloku ,Lidar’ (NARZEDZIA>Chmura punktéw
(LIDAR)>Kontrola uktadow wspétrzednych).
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VI. KONTROLA
A. Uruchomienie kontroli

Po wprowadzeniu wszystkich niezbednych ustawieh nalezy klikng¢ przycisk , Start” (1)
w oknie modutu kontroli. W trakcie kontroli zaczng pojawia¢ sie nazwy poszczegodlnych
narzedzi (2). Po ich wybraniu mozna zobaczy¢ wyniki w konsoli wynikow narzedzia (3),
réwniez w trakcie obliczen.

& Nadlesnictwo ALSgator - ALSgator - Kontrol.. — 5

Projekt Raport Opcje Pomoc

Wybierz typy damych do sprawdzenia

[LAS] Data pozyskania danych ALS : 00:00:0

Projekt Lidar Criofotomaps [LAS] Atrybuty chrury punktdw : 00:00:01

| [LAS] Kontrola uktad dw wspdtrzednych : 00
& [LAS] Sprawdzenie klasyfikacji punktéw nac

NMT NMPT Zdjecia

[LAS] Sprawdzenie pokrycia poprzecznego po,
;mﬁgﬁz.ﬁﬁnﬂ"r g;r: [“;fh;":f“ck:SMic"wh [LAS] Zasieg danych zgodny z zaméwi_enier@
[LAS] Manualna kontrola poprawnosci klasyfika
[ORTO] Rozdzielczosé przestrzenna ortofotoma
[ORTO] Liczba kanatéw (pasm) rastra
[ORTO] Zasieg danych zgodny z zamdwieniem
[ORTO] Rozdzielczosé radiometryczna
[ORTO] Kontrola ukladéw wspdtrzednych

Sprawdzanie danych... (00:01:11)

W historii wykonanych operacji (2) w zaleznosci od wyniku kontroli pojawi¢ sie moze
jeden z trzech symboli, wskazujgcy na jej wynik:
wskazane warunki zostaty spetnione,
= wskazane warunki nie zostaty spetnione,
& ostrzezenie o mozliwosci wystgpienia btedu w danych, nalezy zweryfikowaé wynik.

Szczegotowy wynik kontroli znajduje sie w raporcie. Podczas uruchamiania niektorych
narzedzi (np. sprawdzania zasiegu danych czy kontroli poprawnosci uktadow wspotrzednych)
moze pojawi¢ sie na chwile konsola systemowa. Jest to normalne dziatanie i wynika z
potrzeby uruchomienia dodatkowych bibliotek lub zewnetrznych aplikacji podczas
sprawdzania danych.

B. Wyniki kontroli
Po zakonczonym procesie kontroli Uzytkownik ma mozliwosc¢:

1. przejscia do manualnej kontroli klasyfikacji (o ile zostata zaznaczona do wykonania)
(NARZEDZIA>Chmura punktéw (LiDAR)>Manualna kontrola poprawnosci klasyfikaciji),

2. otwarcia raportu z kontroli (Raport),

3. otwarcia katalogu docelowego zdefiniowanego przy =zakfadaniu projektu
(ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt),

4. zamkniecia aplikaciji.
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& Nadlesnictwo ALSgator - ALSgator - Kontrol... — O

Veybierz typy damych do sprawdzenia () [LAS] Data pozyskania damych ALS : 00
Projekt Lidar Ortofotomapa ) [LAS] Atrybuty chrury punktéw : 00:00
() [LAS] Kontrola ukdadaw wspotrzednych

8- Nadlesnictwo ALSgator -

Automatyczna ceasc kontroli damych zostalas zskoncona, Modess teraz wizcryd manuzing kontrole klzsyfikaci,
Wiaez manuaing kontrole Kasyfikacy |

o Otwidez raport e Otworz katalog o Zamknij aplikacje

(=) [ORTO] Rozdzielczose radiometryczna :
() [ORTO] Kontrola ukdaddw wspdirzedny o,

€ >

I - =

Catkowity czas kontroli 00:01:22

Wyniki kontroli mozna roéwniez sprawdzi¢ bezposrednio w oknie aplikacji po
zamknieciu komunikatu o zakohczeniu kontroli wybierajgc interesujgce nas narzedzia w liscie
po prawej stronie:

S Nadleénictwo Alsgator - ALSgator - Kontrola danych ~ — =
Projekt Raport Opcje Pomoc

LT e |@ [LAS] Data pozyskania danych ALS : 00:(
Projekt Lidar Ortofotomapa ) [LAS] Rejestragja odbi¢ impulsu : 00:00:C
@ [LAS] Atrybuty chmury punktow : 00:00:
HMT HMET Zdecia @ [LAS] Sprawdzenie klasyfikacji punktow |
() [LAS] Gestos¢ chmury punktéw : 00:00:1
Warunek zostat spetniony. 5 .
Dane mozliwe do pozyskania w okresie od 1.07.2020 do & [LAS] Automatyczna kontrola klasyﬁkaq
31.08.2020. Obliczeny na podstawie 34 z 34 (100%) arkuszy
ALS okres pozyskania to: 13.08.2020 do 13.08.2020.
[ 4 >

Catkowity czas kontroli 00:00:44

C. Lista plikéw generowanych po wykonanej kontroli

Przyktadowa zawarto$¢ katalogu wyjsciowego zdefiniowanego przy zaktadaniu
projektu (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt) po zakonczonej kontroli danych wyglada
nastepujgco:
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wygeneruje nastepujace pliki:

indows-SSD (C:) > DANE > PROJEKTY > LIDAR_92

~

A
MNazwa

| LAS_BrakDanych

|| LAS_BrakDanych.prj
|| LAS_BrakDanych:shp
_] LAS_BrakDanych.shx
~] LAS Dane

[] LAS_Dane.prj

[ LAS_Dane.shp

|| LAS_Dane.shx

5] LIDAR 92

[£] UDAR 92

7] linespolygons

linespolygons.shp

linespolygons.shx
M-33-23-C-b-2-2-4-1
M-33-23-C-b-2-2-4-2

B

]

Data modyfikagji Typ

21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021
21.01.2021

21.01.2021

11:54

11:31
11:31

v | D )
Rozmiar

11:31 Plik DBF 1 KB
11:31 Plik PRJ 1KB
11:31 Plik SHP 1KB
11:31 Plik SHX T KB
11:31 Plik DBF 152 KB
11:31 Plik PRJ 1KB
11:31 Plik SHP 1721KB
11:31 Plik SHX 102 KB

Ustawienia konfig... 7KB
10:26 Adobe Acrobat D... 45 KB

Plik DBF 12 KB

Plik SHP 15 KB
11:31 Plik SHX 1KB
11:31 Plik TIF 54 KB
11:31 Plik TIF 54 KB

W zaleznosci od wybranego narzedzia i zdefiniowanych parametrow aplikacja

BLOK NAZWA PLIKU NARZEDZIE OPIS
Po zaznaczeniu opcji “generuj rastry, aplikacja zapisuje pliki
‘s rastrowe wygenerowane z arkuszy LAS, przedstawiajgce
[Nazwa Arkusza LAS].tif Gestci;cktc;v:lnury gesto$¢ chmury punktéw [pkt/m?]. Nazwa pliku jest taka sama
P jak nazwa arkusza ALS. Pliki sg niezbedne do prawidtowego
uruchomienia narzedzia zasiegu danych LiDAR
Zapis geometrii przecie¢ do pliku - reprezentuje czesci
ovelaps.shp . . . . A ) .
Sprawdzeni pokrycia | wspdlne pomiedzy sgsiadujgcymi szeregami nalotu
poprzecznego
linespolygons.shp pomiedzy szeregami | Zapis qeometrii szeregow do pliku - reprezentuje geometrie
szeregow nalotu
LAS_Dane.shp Warstwa zasiegu danych: poprzez odjecie od warstwy zasiegu
Zasieg danych obszaru warstwy braku danych
zgodny z
LAS_BrakDanych.shp zamowienie Warstwa z obszarami gdzie brakuje danych
LiDAR Automatyczna
k I
. ontro a’ . Plik *.csv zawierajgcy tabele z udziatem poszczegdlnych klas
Klasyfikacja.csv Poprawnosct okrycia terenu dla arkuszy chmury punktow objetych kontrol
klasyfikacji chmury poKry y yp ISty a
punktéw
Mangalzjv:ggériola Plik *.csv zawierajgcy tabele z kontrolg manualng chmury
[nazwa_pliku].csv P p .. punktéw. Generuje sie po wybraniu i zapisaniu wynikéw za
klasyfikacji chmury . B . . N
punktow pomocg przycisku “Wyeksportuj do pliku CSV
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BLOK NAZWA PLIKU NARZEDZIE OPIS
Warstwa zasiegu danych: poprzez odjecie od warstwy zasiegu
NMT_Dane.shp Zasieg danych obszaru warstwy braku danych
NMT zggdpy;
zamowieniem
NMT_BrakDanych.shp Warstwa z obszarami gdzie brakuje danych
NMPT_Dane.shp Warstwa zasiegu danych: poprzez odjecie od warstwy zasiegu
Zasieg danych obszaru warstwy braku danych
NMPT zgodny z
zamowieniem
NMPT_BrakDanych.shp Warstwa z obszarami gdzie brakuje danych
photos_centers.shp Warstwa z geometrig srodkéw zdje¢ (punkty: Shapefile)
photos_frames.shp Pokrycie poprzeczne Warstwa zawierajgca ramki zdje¢ (poligony: Shapefile)
ZDJECIA i podtuzne
photos_lines.shp Warstwa z geometrig szeregéw (poligon: Shapefile)
ORTO._Dane.shp Warstwa zasiegu danych: poprzez odjecie od warstwy zasiegu
Zasieg danych obszaru warstwy braku danych
ORTOFOTO zgodny z
MAPA zamowieniem
ORTO_BrakDanych.shp Warstwa z obszarami gdzie brakuje danych
RAPORT [NazwaProjektu].pdf - Raport koncowy kontroli w formacie *.pdf

w katalogu wyjsciowym zdefiniowanym przy zaktadaniu projektu

D. Raport

Raport z wykonanej kontroli danych zapisuje sie automatycznie (w formacie pliku *.pdf)

(ROZPOCZECIE

PRACY>Nowy projekt). Istnieje mozliwos¢ eksportu raportu do innej lokalizacji wskazanej

przez Uzytkownika poprzez wybranie z paska menu polecenia ,Raport™ ,Generuj raport

PDF”.
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Nadlesnictwo Alsgator.pdf - Adobe Acrobat Reader DC (32-bit) = =

Plik Edycga Widok Podpis Okno Pomoc
Strona gtowna  Narzedzia Nadleénictwo Alsg... * @)  Zaloguyj sie
J =
1 /5 AR M O @ e~ - oes
Ww B R Q ® / - B o=
~ Q
Nadlesni Al Bo
adlesnictwo Alsgator
Kontrola danych - Raport =
16.12.2021 =
B
1. Chmura punktéw (Lidar)
Folder z plikami: E:/Nadlesnictwo_Alsgator/LAS
1.1 - Data pozyskania danych ALS |
Data wykonania kontroli: 16.12.2021
Warunek zostal spetniony. L
Dane mozliwe do pozyskania w okresie od 1.07.2020 do 31.08.2020. Obliczony na podstawie 34 z 34 (100%) Ei‘
arkuszy ALS okres pozyskania to: 13.08.2020 do 13.08.2020.
o,
1.2 - Rejestracja odbié¢ impulsu >|ﬁ|‘
Data wykonania kontroli: 16.12.2021
Warunek zostal spetniony. Skaner zarejestrowal minimum 6 odbié. N liczba odbié
przez skaner wynosi: 6
< J
1.3 - Atrybuty chmury punktow v
Data wykonania kontroli: 16.12.2021
Warunek przypisania kolor(RGB) zostal spelniony dla wszystkich arkuszy.
Warunek przypisania intensywnosci zostal spelniony dla wszystkich arkuszy. |_’
Wszystkie arkusze posiadaja inrmacjg o klasyfikacjii. UWAGA: Nie sprawdzano dokladnosci klasyfikacji. v

Nazwa pliku raportu oraz jego tytut odpowiadajg nazwie projektu zdefiniowanej na
poczatku jego tworzenia przez Uzytkownika (ROZPOCZECIE PRACY>Nowy projekt). Raport
sktada sie z 5 rozdziatdéw zgodnie z podziatem na bloki narzedzi (GRAFICZNY INTERFEJS
UZYTKOWNIKA>BIoki narzedzi). Podrozdziaty raportu zawierajg wyniki kontroli dla kazdego
narzedzia (NARZEDZIA). Wygenerowany do raportu komunikat sktada sie z nastepujgcego
schematu:

1. Nazwa bloku narzedzi.
2. Sciezka do folderu zawierajgcego skontrolowane dane.
3. Wynik kontroli dla kazdego narzedzia w nastepujgcej strukturze:
e Data wykonania kontroli.
e |Informacja o spetnieniu warunku zdefiniowanego przez Uzytkownika:
,Warunek spetniony/niespetniony”.
Wymogi wprowadzone przez Uzytkownika.
Faktyczne parametry danych obliczone przez aplikacje.
Lista plikow, dla ktérych zatozone parametry nie zostaty spetnione (o ile

wystgpity).

1. Chmura punktéw (Lidar)

Folder z plikami: E:/Nadlesnictwo Alsgator/LAS

1.1 - Data pozyskania danych ALS

Data wykonania kontroli: 16.12.2021

Warunek zostat spetniony.

Dane mozliwe do pozyskania w okresie od 1.07.2020 do 31.08.2020. Obliczony na podstawie 34 z 34 (100%)
arkuszy ALS okres pozyskania to: 13.08.2020 do 13.08.2020.
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Przyktadowy komunikat zawarty w raporcie: Nalezy zwréci¢é szczegélng uwage na
komunikaty sygnalizujgce wykonanie dodatkowej kontroli danych, takie jak potencjalny brak
danych:

1.10 - Zasieg danych zzodny zzaméwieniem
Znaleziono potencjalne obszary braku danych. Nalezy je zweryfikowa¢ manualnie w oprogramowaniu GIS. Warstwa
zostata zapisana w pliku LAS BrakDanych.shp .

Podsumowanie automatycznej weryfikacji klasyfikacji chmury punktéw (Automatyczna
kontrola poprawnosci klasyfikacji) prezentowane jest w formie tabeli, gdzie w kolumnach
znajdujg sie klasy pokrycia terenu, a wiersze odpowiadajg sprawdzonym arkuszom:

1.11 - Automatycma kontrola klasyfikacji

Godlo Niesklasyfikowane | Grunt Niska Srednia Wysoka Zabudowa || Woda
arkusza wegetacja | wegetacja || wegetacja

M-34-69-A- || 0 (0%) 598374 1575975 471492 4218213 41798 (0%) |0
b-4-4-3.las (5%) (14%) (4%) (37%) (0%)
M-34-69-A- || 0 (0%) 544077 1606205 540783 6756365 0 (0%) 0
b-4-4-4.las (3%) (10%) (3%) (43%) (0%)
M-34-69-A- || 0 (0%) 412816 934119 92445 (1%) || 3012481 28151 (0%) |0
d-2-2-1.las (5%) (11%) (36%) (0%)

Jezeli przeprowadzono manualng kontrole klasyfikacji chmury punktow
(NARZEDZIA>Chmura punktéw (LiDAR)> Manualna kontrola poprawnosci klasyfikaciji),
wyniki zostang dotgczone do raportu w formie tabeli:

1.11 - Manualna kontrola poprawnosci klasyfikacji
Wyniki manualnej kontroli doktadnos$ci klasyfikacji chmury punktéw dla wybranych arkuszy.

Nazwa arkusza Komentarz operatora | Status

M-34-39-C-¢c-1-3-3-2 | OK Zaakceptowane
M-34-39-C-c-1-3-3-4 | poprawne Zaakceptowane
M-34-39-C-c-1-3-3-1 || brak uwag Zaakceptowane

Wyniki doktadnosci wysoko$ciowej chmury punktow (NARZEDZIA> Chmura punktéw
(LIDAR)> Doktadnos$¢é wysokosciowa chmury punktéw po wyréwnaniu szeregow) oraz NMT
i NMPT dotgczane sg do raportu w formie tabeli z informacjg o btedzie dla kazdego pomiaru
referencyjnego:
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1.4 - Dokladnos¢ wysokosciowa chmury punktow po wyréwnaniu szeregow

Data wykonania kontroli: 24.06.2022

Warunek zostat spetniony. Btad pomiaru wysokosci punktu (RMSE) z danych ALS wynosi: 0.025 m.
Wymagana doktadno$¢ wysokosciowa 0.5 m.

Najmniejsza warto$¢ blgdu na punktach kontrolnych [m]: 0.002.

Najwigksza warto$¢ bledu na punktach kontrolnych [m]: 0.039.

Skladowa systematyczna btedu (BIAS) wynosi [m]: 0.022.

Wartosé btedu pomiaru wysokosci z ALS na poszczegolnych punktach kontrolnych:

I Nazwa punktu | Blad [m]
I 60 I 0.02
I 61 I 0.019

Narzedzie kontroli uktadow wspotrzednych (Kontrola uktadéw wspotrzednych) moze
zwrdcic cztery mozliwe wyniki:

uktad wspoitrzednych plikéw zgodny z warunkiem,

uktad wspotrzednych plikdw nie jest zgodny z warunkiem,

uktad wspotrzednych plikéw nie jest zgodny z warunkiem ze wzgledu na btedng
elipsoide (lub brak zapisanej informacji o niej),

lub zwrécona zostanie informacja o braku mozliwosci sprawdzenia zgodnosci
uktadu wspotrzednych dla kontrolowanych plikéw.

W momencie wystgpienia btedow w danych, zaleca sie zweryfikowaé pliki
w zewnetrznej aplikacji, umozliwiajgcej szczegodtowe sprawdzenie metadanych plikow.

1.5 - Kontrola ukladéw wspélradnych
Data wykonania kontroli: 23.06.2022
Warunek zostal spetniony. Dane majg uktad wspotzednych zgodny ze zdefiniowanym przez uzytkownika.

W przypadku kiedy narzedzie nie zostato wybrane w kontroli, w raporcie znajduje sie
informacja o braku sprawdzenia podanego parametru:

3. Numeryvezny Model Pokrycia Terenu

3.1 - Roaldelcmsé prastranna NMPT

Nie sprawdzano.

3.2 - Dokladnos¢ wysokosciowa NMPT
Nie sprawdzano.

3.3 - Podzal danych na arkusa mapy

Nie sprawdzano.

3.4 - Zasi¢g danych godny zzamdbwieniem
Nie sprawdzano.

3.5 - Kontrola ukladéw wspélradnych
Nie sprawdzano,

Komunikat o spetnieniu warunku nie oznacza, ze dane moga zosta¢ odebrane.
Decyzja o odbiorze danych nalezy do uzytkownika i powinna zosta¢ podjeta w
oparciu o komunikaty zawarte w raporcie, pliki wynikowe i wlasne doswiadczenie
w odbiorze danych. Raport z kontroli ma na celu wspomaganie procesu
podejmowania decyzji w zakresie technicznego przygotowania danych i nie jest
protokotem odbioru danych.
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